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驱动器差分接法
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驱动器共阳接法
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工作电源指示灯

输入口In0(默认为X原点）
输入口In1(默认为Y原点）
输入口In2(默认为Z原点）
输入口In3(默认为A原点）
输入口In4(默认为对刀信号）
输入口In5(默认为急停信号）
输入口In6
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主轴速度反馈信号输入
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输出口1(主轴正转启动信号）
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输出口2（主轴反转启动信号）

主轴PWM调速输入

主轴变频器10V电源输入

主轴模拟电压调速输出
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芯合成科技运动控制卡端子定义

若有疑问，请拨打技术服务热线028-67877153(7*12小时)
扫描以下二维码，关注芯合成科技官方网站和官方微信。
更多信息请访问 www.wixhc.com

微信公众号官方网站
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